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i Titulo do Trabalho (como esta no Sistema Olimpo)

Nome do(a) Responsével pelo Trabalho

......................................................................................................................................................

! Alessandra Nogueira de Lima Ismaboard :
| André Méximo Siva do Carmo _ {Robd que desvia de obstaculos i
T ' PEDALANDO POR UMA VIDA MAIS SAUDAVEL E UM MUNDO MAIS |
Bruno Ricardo Pinto dos Santos ESUSTENTAVEL: TRANSFORMANDO ENERGIA BIOCINETICA EM ENERGIA
S ELETRICA e ;
L i Bruno Silva Santos Walklng Smart J

BrunoSivasantos  iparadainteligente

‘Brunosilvasantos  ‘RoboticKids

BrunoSivasantos  iRobéticaeaarteterapia 7
L'é}[]}{;'s]i&s"s};Ht}Sé'"""""""""""" Susteinable Compost
L'B'E[Irii)"s]i&'a"s'éh't};;'"""""""""""" Energizeja T

Daniel SantosdaSiva  iRobd Arco-iris das Silabas :

Dennls Padilha Klt Kata Agua

: Semaforo Transital Inteligente Com Funcionamento Por Sistemas
; : Embarcados Em loT

ENSINO DE CONCEITOS BASICOS DE ASTRONOMIA COM O AUXILIO DO
: { KIT MINDSTORMS EV3 DA LEGO

José Henrique Lopes da Silva +Vida

| José Henrique Lopes da Silva | TEAAMO T
{losimar BertoldoBelo ~_iSimulador de Terremoto
| Luis Gustavo Cordeiro Alves | Dispositivo de comunicagdo para autistas nio verbais |
Luis Gustavo Cordeiro Alves istocco_Telite T
:Lli.'s' Gustavo Cordeiro Alves | Terrasafe

,AUXILIO EMBARQUE: O USO DA ROBOTICA PARA
' INCLUSAO DE DEFICIENTES VISUAIS

PROTOTIPO PARA AJUDAR PESSOAS COM
! DEFICIENCIA AUDITIVA NA AREA DA MUSICA

......................................................................................................................................................

CUSTO
i Matheus de Aquino Barbosa MAO MATEMATICA - EQUIPE DE ROBOTICA TARTARUGAS NINJA

ROBO LIMPADOR DE CASA 2.0 - EQUIPE DE ROBOTICA TARTARUGAS :
Matheus de Aquino Barbosa '
SO . ... S OSSR i
Matheus de Aquino Barbosa MANGUITO EQUIPE DE ROBOTICA TARTARUGAS NINJA

: : EXTRUSORA DE FIO DE POLIETILENO
: TEREFTALATO: uma alternativa a questéo da poluigio hidrica

{INTRODUGAO AO DESENVOLVIMENTO DE

Paulo Henrique Cruz Pereira : : EXOESQUELTO PARA PESSOAS COM DEFICIENCIA MOTORA: PARALISIA

: DOS MEMBROS INFERIORES
Paulo Henrique Cruz Pereira ROBOTIZACAO DO ARMAZENAMENTO DE GRAOS DE CAFE ;
i Rayana Kristina Schneider Barcelos DAQ. Dispositivo de Alerta de Queda :
Rayana Kristina Schneider Barcelos ' DISPENSER AUTOMATICO DE ALCOOL EM GEL :
! Ricardo Silva de Jesus Tech Girls
Romulo Thiago Ferraz Furtado IFRobot|cs

,r ACADEMIA DE GINASTICA GERADORA DE ENERGIA ELETRICA A PARTIR DA

i Suely Bezerra da Silva

: ENERGIA CINETICA

......................................................................................................................................................

i DESENVOLVIMENTO DE UM AGV SEGUIDOR DE LINHA COM TOMADA DE
: DECISAO BASEADO EM QR CODES

......................................................................................................................................................
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: Titulo do Trabalho (como esta no Sistema Olimpo)

......................................................................................................................................................

i DESENVOLVIMENTO DE PLACA DE CIRCUITO IMPRESSO PARA
PROTOTIPACAO DE OCULOS SENSORIAIS

{ SISTEMA DE IRRIGACAO AUTOMATIZADO POR GOTEJAMENTO A PARTIR
DA TRASPIRACAO FOLIAR DE PLANTAS NATIVAS DA CAATINGA

....................................................................................................................................................

Nome do(a) Responsével pelo Trabalho

......................................................................................................................................................

ESTUDOS DE FILTROS PARA O USO EM ROBOS DE AUTO EQUILIBRIO COM
; 0 SENSOR MPU6050

......................................................................................................................................................

RELATO DE EXPERIENCIA: ROBOTICA EDUCACIONAL COMO FERRAMENTA
DE INCLUSAO SOCIAL PARA ADOLESCENTES COM TEA :

......................................................................................................................................................

......................................................................................................................................................

: i Monitoramento de PH da Agua com Arduino: abordagem Inteligente para
Anallse de Qualidade Aquatico. :
: i DESENVOLVIMENTO DE UMA FECHADURA ELETRONICA COM SERVO-

: Fernando Lisboa da Cruz : MOTOR E TECNOLOGIA RFID: UM PROJETO ARDUINO DE SEGURANGA E
L eeeeeeseeseeeemeseeeeeseesseeeemseeseene {ACESSO INTELIGENTE. e
Flllpe Ribeiro Correia da Silva { SISTEMA PARA CONTROLE DE CASA INTELIGENTE

......................................................................................................................................................

: ANALISE E CONSTRUGAO DE PROTOTIPO DE MAO ROBOTICA DE CUSTO
________________________________________________ FREDUZIDO e
'SISTEMA EMBARCADO PARA CLASSIFICACAO PRECISA DE FRUTOS DO

i TIPO MELAO USANDO PROCESSAMENTO DE IMAGEM E RASPBERRY

,SMART WATCH DE ARDUINO: MONITORAMENTO DAS FUNGOES VITAIS

Ivanilson dos Santos Silva ; ' DO FETO (BATIMENTOS CARDIACOS E TEMPO DE GESTACAO EM

ST 117 ) .= KOS
 JONATHA DOS SANTOS FERREIRA ! GEOGIRLS :
:j;;;ga',;'a; Oliveira Eéih%'u}%&é""""""':'riiii;c;'{.'c';'iﬁc'id's'.}};'Sa'r'é};éé};é; comsonserimas
{LAURO PIRES XAVIERNETO | Ciéncias com Arduino (Fisica): Trena digital e medidor de velocidade. |
[LAURO PIRES XAVIERNETO 1 Sensor de diregdo para a energia solar
L'A'u' ROPIRESXAVIERNETO Ensino de Ciéncias no ensino fundamental com o uso do arduino |

......................................................................................................................................................

i PASSO A PASSO: INTEGRAGAO DE ESP32 E ARDUINO IOT CLOUD PARA
{ CONTROLE DO ROBO OTTO USANDO IOT

ELMarcos Paulo Lima Rezende ELPIuviémetro automatizado de baixo custo ;
| Matheus Martins de Sousa | UALPY - A INTERNET DAS COISAS NA REATRIBUICAO DEVALOR
Necilda Figueira Barboza | CARRO SUSTENTAVEL, UM PASSO PARA CUIDAR DO FUTURO! |
:Nééhéé'éiéﬁéiéé'ééés&é{""""""""':'t}'a';{;ii;' dobem, cuidandodavida |
NE%@E%Z%E%H%EE{%EE%}E%{IZIIIIIIZ 0 perigo do lixo hospitlar o descarte correto com seguranga. |

' Restauragdo dos rios, Uma agdo necessaria para salvar a
: sustentabllldade

USO DO FOGUETE COMO OBJETO DIDATICO ENRIQUECIDO COM UMA
________________________________________________ {COLETADEDADOSVIAARDUINO

i CABECA ROBOTICA PARA INTERACAO E IMITACAO AFETIVA COMO
; FERRAMENTA EDUCACIONAL

......................................................................................................................................................

: MIND FIT: A aplicagdo do treinamento Fitligth na velocidade de resposta
: motora dos atletas de alto rendimento do SESI- Cubatao

Descarte Ecolégico Gamificado: Uma Abordagem Inovadora para
: i Promover a Sustentabilidade

......................................................................................................................................................

: i Desenvolvimento de aplicativo lowcode utilizando a plataforma ArcGIS
i williem berg de oliveira gomes :  para auxiliar pessoas com deficiéncia no acesso ao transporte publico na
' reglao metropolitana do Recife
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......................................................................................................................................................

Alex Oliveira Garcia Automatlza;ao Do Parque: Chapéu Mexicano
ANA ELIZA DE MESQUITA SOUZA LEMBRE SE DE MIM :
ANA ELIZA DE MESQUITA SOUZA TAPETE DINAMICO -'
{ ANA ELIZA DE MESQUITA SOUZA i HORTA ESCOLA AUTO IRRIGAVEL :
'CONSTRUCAO DE UM MINI SUBMARINO COM CONTROLE DE :
i Danilo Santos Oliveira H
e A PROFUNDIDADE e ;
DelVld Lyedson Alcantara Ribeiro VKIT DIDATICO PARA CONTROLE DE BRAGO ROBOTICO
: INVESTIGACAO DAS CONTRIBUICOES DA CAPACITAGAO EM ROBOTICA :
: Démis Carlos Fonseca Gomes { PARA O DESEMPENHO ESCOLAR DOS ESTUDANTES DO ENSINO MEDIO

: DO CAMPUS PORTO NACIONAL DO IFTO

; Utilizagao de rede neural artificial perceptron multicamada, com
i Démis Carlos Fonseca Gomes i backpropagation e fungédo de ativagdo sigmoidal, aplicada a robética de
' i simulagdo com sBotics

{ EXPLORANDO A CONVERGENCIA DA ROBOTICA, APRENDIZADO DE

{ Durval Ferreira Sobrinho Junior : MAQUINA E VISAO COMPUTACIONAL NA DETECCAO E CONTAGEM DE

: PRAGAS AGRICOLAS

: : i Fénix Codé 2, CRIACAO DE BENGALA INTELIGENTE COM SENSOR :

Eduardo da Paz Marques : ULTRASSONICO COMO FERRAMENTA PARA MELHORAR SEGURANCA E

:, _______________________________________________ {AUTONOMIA DOS DEFICIENTESVISUAIS
: Fabio Souza Bezerra Conhecendo o Brasil através da Robética

Desenvolvimento de uma Arquitetura de loT para Medigoes e
i Monitoramento de Residuos Sélidos

i Flavio Gilberto Bento da Silva Araljo Slstema Inteligente de Comunicacdo Assistiva (SICA)
i AUTOMATIZACAO DA IRRIGAGAO DE AMENDOIM NA AGRICULTURA i
Francisco Soares Lima Filho FAMILIAR EM COMUNIDADES RIBEIRINHAS DO SUL DO AMAZONAS:
eeoreeeeeoeeeeereeeeerrrereeerorroo...., POTENCIALIDADE E BENEFICIOS PARA A SUSTENTABILIDADE AGRICOLA.
! Janaina Alves de Queiroz i Programando com o software scratch - Meu primeiro livro

......................................................................................................................................................

......................................................................................................................................................

DESENVOLVIMENTO DE UM SISTEMA DE VISAO COMPUTACIONAL PARA
PESSOAS COM DALTONISMO

Jordan de Oliveira Raimundo Robotlca na EJA
rJordan de Oliveira Raimundo rAjudando as pessoas cegas com a inteligéncia artificial
T ' ROBOTICA EDUCACIONAL COMO POSSIBILIDADE DE INICIACRO A |
iJosualdo Junior Dias da Silva : PROGRAMACAO NAS ESCOLAS PUBLICAS: BUSCA DE DISSEMINAGAO DO
oo, PENSAMENTO COMPUTACIONAL ;
Leandro Gongalves dos Santos : Drone modular para robética educacional e competigdes estudantis
L S ESENVOLVIMENTO DE VEICULO SUBAQUATICO REMOTAMENTE i

| OPERAVEL DE BAIXO, CUSTO COM OBJETIVO DIDATICO

......................................................................................................................................................

: ROBO SEMAFORO, ROBO SEGUIDOR DE LINHA, ROBO SENSOR DE
' RESISTENCIA, ROBO SENSOR DE LUZ E ROBO SENSOR DE SOM

......................................................................................................................................................

i Pedro Ramalho Neto Explorando as aprendizagens com Arduino

As primeiras experiéncias de estudantes do 62 ano com Arduino e :
Pedro Ramalho Neto H
_______________________________________________ T'"kercad 5
 Pedro Ramalho Neto Ardumo e o sensor de garagem: experiéncias e aprendizagens
! RAILTON RICARDO ALVES i Dispert: uma ferramenta para auxiliar em tempos pandémicos
RAILTON RICARDO ALVES F5 CONNECT
Rlcardo José Lourego de Araujo Falcon Nine Team VC1 Inovagdo

ROBOTICA ALEM DA COMPETICAO: XMACHINE E SEU IMPACTO NAS :
Thlago de Azevedo Moreno :

{ ARENAS E SOCIEDADE

......................................................................................................................................................
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 Andre Luis Ribeiro Robocup Jr. Scorer - Sistema de Pontuagao

: ! ANDREZA AMARO MAIA :Vlsualease

{ClaraTorres Peioto Tablet interativo i
] Frederico Pitassi de Paula Lsz Educacional Multidisciplinar
L ! Frederico Pitassi de Paula Robo Interativo Explorador J
i Frederico Pitassi de Paula Jogos na Educacdo Utilizando Arduino
Gl Kcelydasiva { Programagao para OBR pratica: utilizagdo de logica com looping &
',_______________________________________________,_C_‘?_'?F!'_C_!?_'la_!"_‘_‘?_r!'f!’_? ____________________________________________________________________________
; Hutson Roger Silva . : Programa Institucional de Robética do Instituto Federal do Amapa (IFAP)
:LHutson Roger Silva Equlpe Intercultural de Robética OYAMPIS

! Hutson Roger Silva

_'\_’_'A!‘!_C:iﬁ _________________________________________________________________________________________
 Hutson Roger Silva i Praticas pedagdgicas com robética e Astronomia indigena
Ivanilson dos Santos Silva SMAC - Sistema de Medigao de Adulteragao de Combustivel

'AQUA SYSTEM: UTILIZAGAO DE CHUVEIROS INTELIGENTES NO
GERENCIAMENTO DO CONSUMO HiDRICO

......................................................................................................................................................

; UTILIZACAO DE IMPRESSORA 3D NO AUXILIO DA ALFABETIZAGAO DE
; DEFICIENTE VISUAIS POR MEIO DE ALFABETO EM BRAILE

......................................................................................................................................................

: Explorando a Robética Educacional como Ferramenta de Engajamento
' com Materiais Alternativos

GERADOR DE CAMPO MAGNETICO OSCILANTE PARA UMA BALANGA DE
________________________________________________ IQUARTZO ]

Praticas Pedagdgicas com Robdtica no Campo da Formagao de
i Professores

......................................................................................................................................................

GAMES
: Necleto Pansera Junior IMPLEMENTACAO DE DRONES NO MERCADO DO AGRONEGOCIO
:r ENSINO DE PROGRAMACAO PARA ESTUDANTES DE ENSINO
i Necleto Pansera Junior
: FUNDAMENTAL

......................................................................................................................................................

i PROJETO DE PROTOTIPO DE GARRA ADAPTATIVA PARA MANIPULAGAO
: DE OBJETOS EM AMBIENTES INDUSTRIAIS

......................................................................................................................................................

i Necleto Pansera Junior Pegas 3D: Um fim digno para protétipos errados

Necleto Pansera Junior Geradores de trajetdrias em veiculos auténomos :
RELATO DE EXPERIENCIA NO IFAL ARAPIRACA: TRANSFORMANDO A VIDA
i Renata Imaculada Soares Pereira DE ESTUDANTES DA REDE PUBLICA ATRAVES DE CURSOS DE EXTENSAO

{ EM ROBOTICA EDUCACIONAL

......................................................................................................................................................

{ DESENVOLVIMENTO DE ROBOS MOVEIS BASEADOS EM ESP32 E
: RASPBERRY PI PICO W COM ACIONAMENTO REMOTO VIA WI-FI

{ROBO SEGUIDOR DE LINHA 2WD COM DETECGAO DE CORES VIA LDR

eeeeeeeeeeeeeeeeeoemereeereosresreoerner \PARAOBRESTADUAL
{ ACADEMIA DE GINASTICA GERADORA DE ENERGIA ELETRICA A PARTIR DA

: Suer Bezerra da Silva

e JENERGIACINETICA

:Waldlsney Gongalves de Almeida ! Guindaste Sustentavel: Um protétipo de Robética Sustentavel
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......................................................................................................................................................

: { USO DE PLATAFORMA LOW CODE PARA DESENVOLVIMENTO DE SISTEMA

| Aida Aradjo Ferreira i COM O PROPOSITO DE APOIAR A ACESSIBILIDADE AO TRANSPORTE
et POBLICO e 5

Alecsandro Nelvo Ramaldes Jovens Cientistas - Equipe Protoboard TOT
rAntomo Victor Nogueira Araujo Prototlpo Didatico de um Sistema para Controle de Nivel
{ Cristiane Pelisolli Cabral . Parque tecnolégico do futuro )
| Cristiane pelisoll Cabral 'Escola do futuro T
Ginta Ancriotio lopes. PulleyBaby
.rDanleI Mendonga da Silva { Tarde com Robotica na Escola Pedro Ferreira: funcionamento e relevancia
miveragesive i Mini plotadora - Uma producio de saberes
o | Eletric Girls (MAPA DO BRASIL TATIL TRIDIMENSIONAL PARAA |
Deborah Deah Assis Carneiro 'APRENDIZAGEM DE GEOGRAFIA PARA ALUNOS COM DEFICIENCIA :
i _______________________________________________ VISUAL)

Dlogenes Souza Freitas An|ma| Scan _.

TERRITORIO DO FAZER: UM AMBIENTE COLABORATIVO DE

| DESENVOLVIMENTO DA ROBOTICA EDUCACIONAL LIVRE
EMBARCAGAO ROBOTICA DE RECONHECIMENTO E LOCALIZAGAO DE
: VITIMAS DE AFOGAMENTO

! Emmanuel da Silva Vicente { ROBO ENFERMEIRO i
 Emmanuel da Silva Vicente VEICULO INTERDISCIPLINAR DE RESPOSTAS i
:'F;E.'; na Simdes Temponi Machado Alerta Rio Doce T
i'G';Er]é]'éé'&';s'c]}{{ééigé;}{{&'s'.'lié""""":Eéi\féﬁiﬂéla-ﬁé—UMKM[M/EU&KBEEéiiié-ﬁaéa_gﬁé_i\aﬁﬂi-c_(; '''''''''' ;
-L'G';L,}'.;]5};{,},’;};}{;.’s’c’;}';}{.'"""""""" SHIELD -I;I-I-(-i--"S-l-s-t-(-a-r-r;-a--I-r;ié-g-;a-c-i-(;-;i-t-e-gt;-;;;e-t:\-/-lgz;\;)";:lg-B-l;;l-r:(-)-s:-"S-I-gBmmmm"":
reenamaiesge o ....;Littebot como projetode ntegrago do clube de computagio FBAPS

Prototlpo de Dispenser Autonomo para a Alimentagao de PETs
: (PetFeeder)
Desenvolvimento de um equipamento portatil de baixo custo para
________________________________________________ : medicdo de consumo de energia trifasico utilizando a plataforma ?.'E?'_E'_i_"_?__,i

'SISTEMA PURIFICADOR ECOL6GICO ESPECIALIZADO EM DI6XIDO DE
CARBONO SPEED

,JOHNNATAN ALBERTO SCHUBERT DOS SISTEMA ECOLOGICO DE TRATAMENTO DE AGUA (SETA): CAMINHOS NO
| SANTOS COM BATE A DOENCAS TRANSMITIDAS PELA AGUA

AdubaPE Potencializando a agricultura em Pernambuco por meio da

________________________________________________ tec"°'°g'a

Marco Antonio Soares Coelho Sistema de chuveiro automatizado
| Matheus 'v'v}h};};'&}.;]{n';'&;"n}l;lié}r';;""""'\}\}i[b' LIONS - SUBSTITUICAO DAS LINHAS DE DISTRIBUIGAO DE ENERGIA |
i Barbosa ELETRICA VIA AEREA PARA SUBTERRANEA A BASE DE ALUMINIO

OVYNAR ROBO INTERATIVO PARA A ADAPTACAO DAS CRIANCAS NO
AMBIENTE ESCOLAR

......................................................................................................................................................

'SMARTBALL O USO DA TECNOLOGIA E DA ROBOTICA NA PRESERVACAO
: DOS OCEANOS
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......................................................................................................................................................

CRAF CURSO DE ROBOTICA PARA ALUNOS DO ENSINO FUNDAMENTAL 2
DA ESCOLA MARIA REGINA FREITAS

Nome do(a) Responsével pelo Trabalho

Alexsandra de Barros Costa germano Polluretano progresso na construgao residencial sustentavel

;x.'.;;;;;;;;;;; wane T g Steve e
{ Aline dos Santos Muniz """""'""""""E.;,I.'.;;".{/.;,[.’s]{a """"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""
 André soares de Almeida | Turbina E6lica
o e T Parque tecnolégico do futuro |
Crstane pelisoll abral lEscolado Futare T J
| Crismarkes Ferreira dosSantos | UTILIZACAO DA ROBOTICA NA EDUCACAO PARA O TRANSITO |
Darcio OtavianoRanaurs isalvandoVidas T
orivear s omere T ROV - Robd remotamente operada T
[Eifs Mironda Mascarenhas | DISPOSITIVOS DETECTORES DE OBSTACULOS PARA DEFICIENTE VISUAL |
it ironds Mascarennas | Guiado pelas Trilhas: Robé com Habilidade de Seguir Linhas. |
EmmanveldasiaViente  |CACAMBAINTEUGENTE
Emmanuel dasivavicete | ROBONOIDE, OROBO QUEEDUCA 77
e | VIGILANCE ROBOT: UM ROBO HOLONOMICO DE VIGIL NCIA PARA

e | RECONHECIMENTO FACIL E IDENTIFICACAO DE AMBIENTES POR QRCODE _
; CORUIJINHA QUIZ: uma ferramenta educacional para aprendizagem
Fabio Ferreira multidisciplinar no ensino fundamental ciclos iniciais através de um

: animatronic

'Absorvente Interno com Remédio para Célica Menstrual com absorgdo da !

Marlon De Oliveira Do Nascimento H

M!‘.FE??..‘_’E’!S_'_'!?_' _______________________________________________________________________________ ;
) i Sistema Informacional Pluviométrico de Inundagdes e suas Decorréncias -

Matheus Gomide de Souza

ST ... o~ TR '

: {ASR - OCULOS ANTI-SONO EM RODOVIAS - PARA UM NOVO OLHAR NAS

Naiara dos Santos Nobre

e AESTRADAS

Paulo Correia De Moraes Junior i Mudangas Climaticas - Um Estudo de Caso sobre o Morro do Borel - RJ

i Rebeca de Carvalho Gomes SISTEMA DE ALARME CONTROLADO

Robson Silva de Moura REP 2.0 - Robo para Ensino de Programagao

DESENVOLVIMENTO DE UMA LIXEIRA AUTOMATICA DE BAIXO CUSTO

{ UTILIZANDO ARDUINO E COMPONENTES ELETRONICOS
ROBO INTERATIVO COM INTELIGENCIA ARTIFICIAL PARA AUXILIAR NA

oo AROBOTICADAESCOLA e, 5
Rodr|go Lira Albuquerque dos Santos THE JOIN OF THE COLORS
T|ago Alves da Silva LITERACIO 0 ROBO QUE ENTREGA POEMAS
; ! Vera Angela de Sousa Roque : Da Escola para a Vida

i A IMPORTANCIA DA INSERGAO DA ROBOTICA EDUCACIONAL NAS FEIRAS
DE CIENCIAS DA REGIAO DE GUANAMBI

' TERRITORIO DO FAZER: UM AMBIENTE COLABORATIVO DE
{ DESENVOLVIMENTO DA ROBOTICA EDUCACIONAL LIVRE

H
1 Elves Sousa e Silva
]

; USO DE PLATAFORMA LOW CODE PARA DESENVOLVIMENTO DE SISTEMA
! Aida Aralijo Ferreira : COM O PROPOSITO DE APOIAR A ACESSIBILIDADE AO TRANSPORTE
: ' PUBLICO



......................................................................................................................................................

wm O

 Matheus William Molina de Medeiros { WILD LIONS - SUBSTITUICAO DAS LINHAS DE DISTRIBUICAO DE ENERGIA
! Barbosa ' ELETRICA VIA AEREA PARA SUBTERRANEA A BASE DE ALUMINIO

...................................................................................................................................................................
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......................................................................................................................................................

i VIGILANCE ROBOT: UM ROBO HOLONOMICO DE VIGIL NCIA PARA
RECONHECIMENTO FACIL E IDENTIFICACAO DE AMBIENTES POR QRCODE

: CORUJINHA QUIZ: uma ferramenta educacional para aprendizagem

Nome do(a) Responsével pelo Trabalho

i Fabio Ferreira muItidiscipIinar no ensino fundamental ciclos iniciais através de um
: anlmatronlc
! Fabio Ferreira COLETA SELETIVA: uma esteira que simula a sele¢do dos residuos sélidos
i Um assistente inteligente para avaliagdo do impacto do descarte de componentes de lixo H
1 Jeancarlo Campos Leao H
L e e menas ?.'?.t.".".’.‘!‘i‘.’ ......................................................................................... H
Jeancarlo Campos Leao Uma plataforma web para gerenciamento da reutilizagdo do lixo eletronico :

Composu;ao e impactos do lixo eletrénico: uma analise para desenvolvimento de robos
SUSte“ta"e'S .......................................................................................

E Ensino de robdtica sustentavel para estudantes do ensino fundamental steam e
sustentabllldade aprender fazendo com robotlca educacnonal de baixo custo

LAIecsandro Nelvo Ramaldes Jovens Cientistas - Equipe Protoboard TOT J

Gintia Andriotto Lopes.  ipulley Baby L mmmmmmmmmmm—
o tomes pebote Tablet interativo T
Flavio Gilberto Bento da Silva Aradjo Sistema Inteligente de Comunicagdo Assistiva (SICA)

......................................................................................................................................................

; i Programagao para OBR prética: utilizagdo de l6gica com looping e

condlcmnamentos

Hutson Roger Silva Programa Institucional de Robdtica do Instituto Federal do Amapa (IFAP)

:Hutson Roger Silva Equlpe Intercultural de Robética OYAMPIS :
o Roger sva  [Robd KARIPUNA: Introdugso da robética educacional na 'éiaé'.;'.'ria.ééﬁ'a'"";
e EMANG A
litsen (e Silva ! Praticas pedagdgicas com robética e Astronomia indigena
Jeane de Fatima Moreira Branco gé}i’g& '''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''
{loso Paulo Lessa Falco 'Robética sucational 7 i

: ENSINO DE CONCEITOS BASICOS DE ASTRONOMIA COM O AUXILIO DO
________________________________________________ {KIT MINDSTORMSEVSDALEGO . .

{ UTILIZAGAO DE IMPRESSORA 3D NO AUXILIO DA ALFABETIZAGAO DE
DEFICIENTE VISUAIS POR MEIO DE ALFABETO EM BRAILE

Jose Henrique Lopes da Silva +V|da !
i José Henrique Lopes da Silva TEA AMO
José Matheus Oliveira Cavalcante LearnBots

'AUXI'LIO EMBARQUE: O USO DA ROBOTICA PARA
INCLUSAO DE DEFICIENTES VISUAIS

PROTOTIPO PARA AJUDAR PESSOAS COM
| DEFICIENCIA AUDITIVA NA AREA DA MUSICA

......................................................................................................................................................
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......................................................................................................................................................

Cristiane Pelisolli Cabral Parque tecnolégico do futuro
,Crlstlane Pelisolli Cabral : Escola do Futuro
i Eliane Alves Pereira i Trem Solar: uma proposta de transporte eficiente e sustentavel

......................................................................................................................................................

i SISTEMA ELETRONICO DE PARTIDA PARA UM MOTOR DE COMBUSTAO
: INTERNA DE DOIS TEMPOS
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i Joelma Sales de Medeiros Robot|ca e Biologia
Jose Gustavo Sancho Silva Santos R E MAKER
:r APREDELENDO ROBO INTERATIVO DE PAPELAO UMA FERRAMENTA

{ LUDICA PARA A EDUCAGAO INFANTIL

Sullivan de Jesus Lima ' PORTUBOTICA :
Thasso Kemenmy Rolembers Bbors | ROBD SINAL T i
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iSISTEMA DE CAMPAINHA LUMINOSA COM O USO DE PLACAS DE

Welton Batista dos Santos i ARDUINO ATMEGA 328P ACESSIVEL A PESSOAS COM DEFICIENCIA

: 'AUDITIVA SURDO CEGO E BAIXA VISAO

: i Crismarkes Ferreira dos Santos UTILIZACAO DA ROBOTICA NA EDUCAGAO PARA O TRANSITO :
Deborah Deah Assis Carneiro ROV Rob6 remotamente operado

TERRITORIO DO FAZER: UM AMBIENTE COLABORATIVO DE
| DESENVOLVIMENTO DA ROBOTICA EDUCACIONAL LIVRE
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i Emmanuel da Silva Vicente ROBC) ENFERMEIRO

:LEmmanueI da Silva Vicente ! VEICULO INTERDISCIPLINAR DE RESPOSTAS ;
= 3;;;'}J;HE.;'J;IA;{;'d';'s'.];;""""""""' wNida T
B e o dasia ‘TEAAMO T
A rLUIs Gustavo Cordeiro Alves . : Dispositivo de comunicagao para autistas nao verbais :
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S : L e Gard e AUXILIO EMBARQUE: O USO DA ROBOTICA PARA
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0 N B Gt G N Absorvente Interno com Remédio para Célica Menstrual com absorgdo da :
S :Necleto Pansera Junior IMPLEMENTACAO DE DRONES NO MERCADO DO AGRONEGOCIO
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FUNDAMENTAL
{ PROJETO DE PROTOTIPO DE GARRA ADAPTATIVA PARA MANIPULAGAO
DE OBJETOS EM AMBIENTES INDUSTRIAIS
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: { PROJETO DE UM SISTEMA DE SENSORIAMENTO E IRRIGACAO PARA
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/—\ntonio Emerson da Rosa Bulhoes ;  HORTAS: FOMENTANDO A EDUCACAO AMBIENTALE A
: SUSTENTABILIDADE
: ! Cristiane Pelisolli Cabral : Parque tecnolégico do futuro
iCristiane Pelisolli Cabral Escola do Futuro
Gabriel Miranda CHT 1
1 Jodo Luiz Almeida Glioche Gongalves SISTEMA DE SEMAFORO PARA CIDADES INTELIGENTES E INCLUSIVAS
Joao Luiz AImeida Glioche Gongalves HYDRO FLOW
rJoao Luiz AImeida glioche Gongalves SCRlNlUM -‘
o {LAMPADAS T
Placido das Chagas Soares Segundo SOLARES SUSTENTAVEIS: ILUMINANDO COMUNIDADES QUILOMBOLAS :
oo, COM DEFICIT NA MATRIZ DE DISTRIBUICAO ELETRICA |
: Rafael de Paula Santos Colher Cheia

0 AUMENTO DA PARTICIPACAO FEMININA NAS COMPETIGOES DE
ROBOTICA UMA ANALISE DOS ULTIMOS VINTE ANOS

! Rodrigo Felipe Da Silva Mendes ROBOS DE SERVIGO: APLICACOES E IMPLICACOES ETICAS

""""""" AecsandroNelvoRamaldes {Jovens Cientistas - Equipe Protoboard TOT |
{Cintia Andriotto Lopes iPulleyBaby A
{Brunosivasantos ' Walking Smart
‘Brunosivasantos ' parada Inteligente T
Bs|5tRobot.cK.ds
arana siossamen T Robética e aarteterapia T

R Brmosasantes  iSusteinable Compost
E iBunoSihasantos  iEnergizejd oo
A iDeborah Deah Assis Cameiro | ROV - Robd remotamente operado |
R mmanueldoshovienie T ICACAMBAINTELIGENTE T
 jfmmanueldasihaVicente . (ROBONOIDE,OROBOQUEEDUCA
S Janaina Alves de Queiroz Programando com o software scratch - Meu primeiro livro :
E oo cxmtommnsreners_{Prot6tipo de Dispenser AutGnomo para a Alimentagdo de PETs |
T £ 213 i
T Jonas Evangelista Silva i A CONSTRUGAO DO PROTOTIPO CAPACETE AUXILIAR VISUAL - CAV
A {Jordan de Oliveira Raimundo Roboticana BJA T
¢ [odandeoiveraRamundo | Ajudando as pessoas cegas com a inteligéncia artificial |
g [femissdessmos " Metodologia para o ensing de conceitos prativos de futebol e robos
S RebecadeCarvalhoGomes SISTEMA DE ALARME CONTROLADO :

OVYNAR ROBO INTERATIVO PARA A ADAPTACAO DAS CRIANGAS NO
{ AMBIENTE ESCOLAR
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ROBO INTERATIVO COM INTELIGENCIA ARTIFICIAL PARA AUXILIAR NA
 ROBOTICA DA ESCOLA
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Rodrlgo Lira Albugquerque dos Santos THE JOIN OF THE COLORS
i .SISTEMA DE CAMPAINHA LUMINOSA COM O USO DE PLACAS DE
Welton Batista dos Santos ARDUINO ATMEGA 328P ACESSIVEL A PESSOAS COM DEFICIENCIA

! AUDITIVA, SURDO CEGO E BAIXA VISAO
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Alecsandro Nelvo Ramaldes Jovens Cientistas - Equipe Protoboard TOT
C|nt|a Andriotto Lopes PuIIey Baby :
rCIara Torres Peixoto Tablet interativo -‘
Daniel Santos da Silva Rob6 Arco-Iris das Silabas :
' : PROGRAMA INSTITUCIONAL DE ROBOTICA DO INSTITUTO FEDERAL DO :
Hutson Roger Silva |
R AMARA (IFAP) e ]
i Hutson Roger Silva EQUIPE INTERCULTURAL DE ROBOTICA OYAMPIS :
:r ROBO KARIPUNA: INTRODUCAO DA ROBOTICA EDUCACIONAL NA ALDEIA
Hutson Roger Silva
_'!\_'_'?_'_C_*_E_'_\!A_M!_\_NE%\_ __________________________________________________________________________ -
i Hutson Roger Silva Pratlcas pedagdgicas com robética e Astronomia indigena
Jeane de Fatima Moreira Branco GRECE
AUXILIO EMBARQUE: O USO DA ROBOTICA PARA
LUIS Gustavo Cordeiro Alves |
________________________________________________ | INCLUSAQ DE DEFICIENTESVISUAIS ]
! Luis Gustavo Cordeiro Alves DISpOSItIVO de comunicagao para autistas ndo verbais

: PROTOTIPO PARA AJUDAR PESSOAS COM
! DEFICIENCIA AUDITIVA NA AREA DA MUSICA

! Luis Gustavo Cordeiro Alves Stocco _Telite
Lms Gustavo Cordeiro Alves TerraSafe :
! . CONSTRUCAO DE CONTROLE DE UM DRONE SUBAQUATICO DE BAIXO -‘
Marcos Anténio de Sousa Frazdo H
e CUSTO '
Matheus de Aquino Barbosa MAO MATEMATICA EQUIPE DE ROBOTICA TARTARUGAS NINJA :
ROBO LIMPADOR DE CASA 2.0 - EQUIPE DE ROBOTICA TARTARUGAS :
Matheus de Aquino Barbosa |
ST 1. 1) - SO !
Matheus de Aquino Barbosa MANGUITO EQUIPE DE ROBOTICA TARTARUGAS NINJA
i Rémulo Thiago Ferraz Furtado IFRobotlcs
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